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CAPACITATS TECNOLOGIQUES EN L'AMBIT
MARITIM, NAUTIC | PORTUARI

LOGISTICA | GESTIO

e Assegurament de tracabilitat RF i RFID

* Terminals portudries, logistica i manipulacié de mercaderies. Transport de contenidors
e Carrega, descarrega i fransport de mercaderies perilloses per mar.

e Instal-lacions portudries: ports esportius i comercials

e Optimitzacié de derrofes sofa criferis meteorologics

e Comissariat d'avaries

COMUNICACIONS, NAVEGACIO | TRANSPORT

* Navegacié (radar i arpa)

e Aplicacions maritimes de la navegacié satel-it

® Aplicacions marftimes dels sistemes d'observacié de la terra
® Ocupacié i gestié del territori marf

® Transport maritim de curta distancia

* Transport multimodal i d'alta velocitat

SEGURETAT, MEDI AMBIENT | FACTOR HUMA

e Sistemes Integrats de Qualitat, Seguretat i Medi Ambient

® Prevencié de la contaminacié

® Desenvolupament de sistemes de suport a la decisié

e Simulacié del fransport d'abocaments

e Factor humd, convivéncia a bord i organitzacié dels serveis de benestar en port.
e Proteccié dels Vaixells i de les Instal-lacions Portudries (PBIP)

INSTRUMENTACIO, ELECTRONICA | SISTEMES

o |dentificacié, simulacié i control de sistemes reals
® Diagnosi de fallades i control tolerant de fallades
e Sensors i instrumentacié marina

e Electronica/Radiocomunicacions

e Sistemes distribuits de control

e Control en femps real

o Analisi cinemdtica, estatica i dindmica de mecanismes

* Hidrodinamica aplicada

e Disseny i construccié, arquitectura naval, caleul i verificacié estructural

® Desenvolupament i aplicacié d'eines i métodes de caleul i simulacié per ordinador
* Vaixells d'alta velocitat, inestabilitats dinamiques

® Energies renovables marines

¢ Oceanogradfia

® Robotica submarina i vehicles autdnoms (USV)

® Propulsié eléctrica

* Hidrogeneradors

ALGUNS PROJECTES DESTACATS

° ICARO: Informacié per a la navegacié integrada en consola portable i ergondmica.

© DSSAIL: Desenvolupament d'un sistema de suport a la decisié per disseny i maniobra
de I'eixarcia i arboradura de velers.

o SHEAKS: Desenvolupament d'un sistema informatic per millorar el disseny estructural de
vaixells i el seu comportament en la mar.

o BAIP 2020: Vaixell Autdmat Polivalent per a la Pesca 2020.

o EXPRO-CFD: Dinamica de Fluids Computacional per a I'exploracié offshore i
plataformes de produccié.

o SAPHEST: Desenvolupament d'eines i procediments de disseny hidrodinamic i esfructural
per a embarcacions de molt alta velocitat.

o ORI YACHTS: Desenvolupament d'un nou sistema Eléctric estandard per embarcacions
d’Esbarjo d’Alt Rendiment, utilitzant Técniques d’optimitzacié d'energia a través
d'algorismes d'intel-ligéncia artificial.

© OBSEA: Primer observatori submari cablejat de I'estat espanyol. Instrumentalitzat i
preparat pel fest i explotacié de noves tecnologies marines.

CENTRE DE SIMULACIO DE LA FACULTAT DE
NAUTICA DE BARCELONA (UPC)

La Facultat de Nautica de Barcelona (FNB), creada al 1769 (la més antiga
d’Espanya), va posar en marxa al 2008 un Simulador de Maniobra
General (SMG) aixi com un Simulador de Posicionament Dinamic (DP
System) d’dltima generacié.

El sistema funciona de manera autosuficient, explotant la possibilitat de crear ports,
vaixells, i ferlos interactuar sota qualsevol condicié externa (meteoroldgica) que es

defineixi. Dins I'ambit de recerca maritim-portuari, el sistema cobreix diversos objectius per
a diferents grups de treball:

* Enginyeria naval: optimitzacié en el disseny de vaixells

* Enginyeria portudria: validacié de les estructures portudries i les seves modificacions




